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Predmetem diplomové prace bylo testovani presnosti SLAM skeneru. Na trech SLAM
[Emesent Hovermap ST-X, GeoSLAM ZEB Horizon, FARO Orbis) a dvou statickych (Trimble
X7, Leica RTC360) skenerech byl sledovan technologicky vyvoj obou metod spolu se
vzajemnym srovnanim. Pro mereni bylo vybrano technicke podlazi Fakulty stavebni, jelikoz
Ucely vzajemného srovnani nameérenych dat testovanych skeneru byl vytvoren pevny méricky
etalon. Testovany byly takove jevy, ktere jsou spolecne pro vsechny vybrane skenery, i kdyz
nektere nabizeji mnohem vice. Vysledkem prace bylo zhodnoceni ziskanych presnosti
testovanych skeneru vyjadrenych hodnotami RMSE. Sledovana byla presnost georeference,
kvalita mracen, deformace tvaru, absolutni a relativni presnost celku, lokalni presnost
v rezech, posuny v jednotlivych souradnicovych osach a velikost sumu. Ziskané hodnoty byly
ciselne usporadany v tabulkach a graficky znazorneny na obrazcich.




