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Předmětem této diplomové práce bylo proměnné gravitační pole Země vizualizované na síti 
trojúhelníků v podobě ekvivalentní výšky vodního sloupce. 

Data pro výpočet měla simulovat reálné měření družicemi (GRACE, Swarm aj.),  
konkrétně jde o zrychlení numericky získané z jejich GNSS poloh. 

V prostředí Matlab byly vytvořeny různé metody výpočtu (včetně Kalmanova filtru) a byla 
analyzována jejich vhodnost na základě daných parametrů šumu, počtu trojúhelníků aj.
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Obrázek 26 - Referenční mapa a výsledky iteračního Kalmanova filtru pro 15 dní (3920 troj, šum 0.01 a 0.1 cm) 

Výsledek pro nejnižší šum je skutečně dobrý, je vidět jen drobné vyblednutí 

trojúhelníků z důvodu redukce kolinearity a zmenšení normy �̂�𝑥. U výsledku pro 

milimetrový šum bylo nutné opět upravit škálu, přesto je dost rozmazaný. Výpočet pro 

takovouto konfiguraci je už velmi náročný, na běžném desktopu zabere okolo čtyř hodin. 
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